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CUSTOMISED

® Los motores y motorreductores de corriente conti- @ The DOGA DC motors and gearmotors of this ca-

nua DOGA de este catalogo han sido desarrollados
por nuestros ingenieros para lograr una adapta-
cién 6ptima a las necesidades del cliente en todo
tipo de aplicaciones, en el sector automévil o en el
sector industrial.

En DOGA somos especialistas en adaptar nuestros
productos “estandar” a las necesidades del cliente:
desde un conector especial, un eje a medida, un
bobinado que ajuste las prestaciones del motor,
hasta un diseno de motor completamente de nuevo.

Nuestra mision es la de desarrollar motores y mo-
torreductores de corriente continua a medida, y
hasta 72 V, para satisfacer las necesidades particu-
lares de nuestros clientes.

Les moteurs et motoréducteurs a courant continu
Doga de ce catalogue ont été congus par nos ingé-
nieurs pour une adaptation optimale aux besoins
du client et pour tout type d’application, tant pour le
secteur automobile que pour I'industrie en général.

Chez Doga nous sommes spécialistes dans
|"'adaptation de produits “standard” aux nécessités
du client. Du connecteur spécial, a I’'axe a dimen-
sion spéciale, I'induit pour ajuster les capacités du
moteur jusqu’a la conception totale d'un noveau
moteur.

Notre mission est de développer des moteurs et
motoréducteurs a courant continu sur mesure,
et jusqu'a 72V, pour satisfaire les besoins de nos
clients.

€CIAL

talogue have been developed by our engineers to
obtain an optimal adaptation to the necessities of
the client for all type of applications, as much in
the sector of the automobile, as in the rest of the
industry.

In DOGA we are specialist in adapting our “stan-
dard” products to the necessities of the client.
From a special connector, to an axis, to size a win-
ding that fits the specification of the motor to even
a brand new design of motor.

Our mission is to develop customized DC motor
and gearnmotors, up to 72V, to satisfy the neces-
sities of our clients.

Die Gleichstrommotoren mit und ohne Getriebe in
diesem Katalog sind von unseren Technikern ent-
wickelt worden, um die beste Anpassung an die
Kundenanforderungen zu erzielen, fur jede Art von
Anwendung, sei es im Automotivebereich, sei es in
der Gbrigen Industrie.

Wir bei Doga sind Spezialisten darin, unsere “Stan-
dardmodelle” an die Anforderungen des Kunden
anzupassen. Seien es eine besondere Steckverbin-
dung oder ein besonderes Wellenende, eine Wic-
klung, die den Wirkungsgrad des Motors verfeinert
bis hin zu einem vollstandigen neuen Design.

Wir sehen es als unsere Aufgabe an, Gleichstrom-
motoren mit und ohne Getriebe kundenspezifisch
zu entwerfen, bis zu 72 V Spannung, um die Be-
durfnisse unserer Kunden zu erfillen.

@ DOGA ofrece a sus clientes su tecnologia y experiencia en la fabricacién de motores y motorreductores de co-

rriente continua, para desarrollar soluciones especificas que requieran una motorizacién en corriente continua y
en baja tension, hasta 72 V, en tecnologia de imanes permanentes, con carbones o tecnologia brushless.

DOGA offers to their clients their technology and experience in the manufacture of DC motors and gearmotors,
to develop specific solutions that require a motorization in DC and low voltages, up to 72 V, as much as in per-
manent magnet technology as with coals as without them (brushless).

DOGA offre a ses clients sa techonologie et expérience dans la fabrication de moteurs et motoréducteurs c.c.,
afin de développer des solutions spécifiques demandant une motorisation a courant continu et de basse tension,
jusqu’a 72V, tant avec une technologie a imants permanents qu’avec ou sans charbons (brushless).

DOGA bietet seinen Kunden Technologie und Erfahrung bei der Herstellung von Gleichstrommotoren mit und
ohne Getriebe an, um spezifische Lésungen zu finden, die eines Gleichstromantriebs im Niedrigspannungs berei-
ch bis zu 72 V bedurfen, in Permanentmagnettechnik ebenso wie in birstenlosen Technik.



GAMA DE MOTORES

MOTOR RANGE
GAMME DE MOTEURS
MOTOR REIHE

Nn (r.p.m.)
I [ ] cUSTOMISED
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10 20 30 40 50 60 70 80 90 97-133 133-177 177-265 VM(Lbf.in)
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[ ] CUSTOMISED
6000
5500
5000
169 169
4500
4000
260
3500
2000 260 162 169 168/169 168/269 269
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1500
162 169 168 269
1000
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500
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SIMBOLOS

SYMBOLS
SYMBOLES
ZEICHENERKLARUNG

BRO

CEL

Ma
Mk

Mn

n (%)

Un

Bronce

Resina fendlica estratificada
Relacion de reduccién
Corriente

Corriente en vacio
Corriente de arranque
Corriente nominal
Grado de estanqueidad
Par

Par de arranque

Par de autoblogueo
Par nominal
Rendimiento

Velocidad

Velocidad en vacio
Velocidad nominal
Peso aproximado
Potencia

Potencia absorbida (U.I)
Potencia nominal, util
Plastico

Tension

Tension nominal

Bronze

Resin bonded fabric
Transmission ratio
Current

No load current
Starting current
Nominal current
Protection degree
Torque

Starting torque
Self-locking torque
Nominal torque
Efficiency

Speed

No load speed
Nominal speed
Approximate weight
Power

Absorbed power (U.I)
Nominal power, useful
Plastic

Voltage

Nominal voltage

Bronze

Résine phénollique stratifiée
Rapport de réducteur
Courant

Courant a vide

Courant de démarrage
Courant nominal
Etanchéité

Couple

Couple de démarrage
Couple d'autoblocage
Couple nominal
Rendement

Vitesse

Vitesse a vide

Vitesse nominale

Poids approximatif
Puissance

Puissance absorbée (U.1.)
Puissance nominale, utile
Plastique

Tension

Tension nominale

DEUTCH

Bronze

Hartgewebe

Ubersetzung
Stromaufnahme
Stromaufnahme im Leerlauf
Anlaufstrom

Nennstrom
Feuchtigkeitsschutzklasse
Drehmoment
Anzugsdrehmoment
Sefbsthemmungsmoment
Nenndrehmoment
Wirkungsgrad
Geschwindigkeit
Geschwindigkeit im Leerlauf
Nenngeschwindigkeit
Gewicht (ca.)

Leistung

Aufgenommene Leistung (U.)
Abgegebene Leistung
Kunststoff

Spannung

Nennspannung



CURVAS

CURVES
COURBES
KURVEN

Bl

N Servicio continuo
Continuous running
Service continu
Dauerbetrieb

kB  Servicio intermitente

Ma > § -

Short operation g ;
Service intermittent ] .
Kurzzeitbetrieb ' '
1 )
) |
kBe lo » ! b R
v ® >
kBe Servicio de muy corta duracion AZ ; Aa
Very short operation s x Q
Service de trés courte durée = s
Extremer Kurzzeitbetrieb
N max t
No
Np min
Nn max <
Nn min <
| max <«
| min < Q
|
|
lp max !
lo :
lp min >

M »
Ma min

Ma
Ma max &

@ Los valores de bloqueo (Ma, la) corresponden al pary la corriente @ Les valeurs de blocage (Ma, la) correspondent au couple du mo-

del motor en frio con el eje de salida bloqueado.

Los valores nominales (Un, In, N, Mn, n) estan determinados para
funcionamiento continuo (S1-VDE0530) a condiciones ambiente
normales. Tolerancia £10%.

Las curvas son con el motor en frio.

. The stall values (Ma, la) correspond to the torque and the current
of the motor in cold temperatures with the output shaft blocked.

The nominal values, (In, N, Mn, n) are for continuous operation (S1-
VDE0530) to normal ambient conditions. Tolerance £10%.

The curves are with the motor in cold temperature.

teur a frid avec axe de sortie bloqué.

Les valeurs nominales (Un, In, N, Mn, n) sont déterminées pour un
fonctionnement continu (S1-VDE0530) en conditions ambiantes
normales. Tolérance *10%.

Les courbes sont avec moteur froid.

Die Werte fur die Anlaufstrom und der Anzugsdrehmoment (Ma,
la) entsprechen dem Drehmoment und der Strom des Motors in
kaltem Zustand mit blockierter Abgangswelle.

Die Nominalwerte werden ermittelt bei Dauerbetrieb (S1-VDE0530)
unter normalen Umgebungsbedingungen. Toleranz *10%.

Die Kurven beziehen sich auf den Motor in kaltem Zustand.



MOTORREDUCTOR C.C.

D.C. MOTOR WITH GEAR
MOTOREDUCTEUR C.C.
GLEICHSTROMGETRIEBEMOTOR

AUTO-BLOQUEO

SELF-LOCKING ‘,
COUPLE D’AUTOBLOCAGE
SELBSTHEMMUNG
RUEDA DE BRONCE
BRONZE WHEEL ‘/
ROUE EN BRONZE
GETRIEBERAD AUS BRONZE
EJE DELANTERO Y POSTERIOR
FRONT AND REAR SHAFT ‘/
ARBRE ARRIERE
VORDERWELLE UND HINTERWELLE
SENSORHAOLL
HALL SENSOR
CAPTEUR HALL */
HALLSENSOR
Y MUCHO MAS
AND MANY MORE
ET BEAUCOUP D'AUTRES
UND VIELEN ANDEREN
Eq 3 90
2 : 5. 59 g« . 8 3 8
5 Z 288 | w3 2 wf 3oz | L.EE 5.3 8.5 926 g&: g 2 _ &
sz S22g 537 3039 335z 9338 B2 - B3 323 22> 38 P gEwE =
2z 5982 Bi =i Step ZERR SR pgoBURD IsEe Zerg GE 2 OECE unS
[StelelS] Z;ZE Ezzg 9(;%; EZ’EQ g‘toﬁ% &UE; 5692 <5‘d§ zﬂE@ 235 BQEE <4(<§(<D(£ <<<Z
e 6255 S2z5 ©2uz £252 228  ZE35 L.e 320= 22850333 <330 QESE Egac 9523 swe
BEoE 2822 =338 g3E3 8333 =338 £330 .33@ s232 oEic33En 2r;os  dhas Biks Gofzcesgs
A= EFZE= £=Z0a SZ50 0=z0= EHO= OHhOI s O0UI US=Rn 2ExD = -4} OS=hLt =255 coo< O0O0Ow
Un Mn Nn In Ma la P
(v) (N.m/Ibf.in) = (r.p.m.) (A) (N.m./Ibf.in) (A) i (kg/lb.t) P
111.3711.20.00 12 5/44.2 40 5 25/221.2 25 E22 C25 | EE2 | 62:1 1.25/3.34 IP53 | PLA a 1
111.3711.30.00 24 5/44.2 40 2.5 25/221.2 13 E22 C25 | EE2 | 62:1 1.25/3.34 IP53 | PLA a 1
111.3761.20.00 12 5/44.2 40 5 25/221.2 25 E23 C25 | EE2 | 62:1 1.25/3.34 IP53 | PLA a 1
111.3761.30.00 24 5/44.2 40 2.5 25/221.2 13 E23 C25 | EE2 | 62:1 1.25/3.34 IP53 | PLA a 1
111.3761.20.00E 12 5/44.2 40 5 25/221.2 25 E23 c25 F2 62:1 1.25/3.34 IP53 PLA a 1
111.3761.30.00E 24 5/44.2 40 2.5 25/221.2 13 E23 c25 F2 62:1 1.25/3.34 IP53 PLA a 1
111.3763.20.00 12 6/53.1 25 4 25/221.2 15 E23 C25 | EE2 | 62:1 1.25/3.34 IP53 | PLA a 3
111.3763.30.00 24 6/53.1 25 2 25/221.2 8 E23 C25 | EE2 | 62:1 1.25/3.34 IP53 | PLA a 3
111.4761.30.00 24 5/44.2 40 2.5 25/221.2 13 E23 C25 | EE2 | 62:1 1.25/3.34 IP53 | PLA b 1
111.9031.20.00 12 3/26.5 70 6 25/221.2 34 E23 C25 | EE2 | 62:1 1.25/3.34 IP53 | PLA a 2
111.9031.30.00 24 3/26.5 70 3 25/221.2 17 E23 C25 | EE2 | 62:1 1.25/3.34 IP53 | PLA a 2
111.9039.20.00 12 1.5/13.2 240 8 14/123.9 46 E23 C26 | EE1 4914 1.25/3.34 IP53 | PLA a 4
111.9039.30.00 24 1.5/13.2 240 4 14/1239 23 E23 C26 | EE1 4914 1.25/3.34 IP53 | PLA a 4
111.9041.30.00 24 5/44.2 40 2.5 25/221.2 13 E24 C25 EE2 @ 62:1 1.30/3.48 [IP53 BRO a 1
111.9094.20.00 12 5/44.2 40 5 25/221.2 25 E52 c2 EE2  62:1 1.25/3.34 IP53 PLA a 1
111.9107.30.00 24 1.5/13.2 240 4 14/123.9 23 E24/E53) C26 EE1 4914 1.25/3.34 P40 CEL C 4
111.9199.20.00 12 3/26.5 100 6 20/177.01 48 E24 = C26 F3 59:2 1.25/3.34 IP53 PLA a 59
111.9199.30.00 24 3/26.5 100 3 20/177.01 24 E24 = C26 F3 59:2 1.25/3.34 IP53 PLA a 59
) 32/1.26 o 139/547
395155 | 99.5/ .92 i
__27/1.06 24.5/0.96i
] Y
I I
mh g g = é
g < E R36/1.45
S = —R254
¥
(6x) M6x1x15
67/2.64
— 178/7 =




MOTORREDUCTOR C.C.

D.C. MOTOR WITH GEAR
MOTOREDUCTEUR C.C.
GLEICHSTROMGETRIEBEMOTOR

€JE - SHAFT - ARBRE - WELLE CURVAS - CURVES - COURBES - KURVEN
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CONEXIONES - CONNECTIONS - CONNEXIONS - ANSCHLUSSART
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MOTORREDUCTOR C.C.

D.C. MOTOR WITH GEAR
MOTOREDUCTEUR C.C.
GLEICHSTROMGETRIEBEMOTOR

€JE - SHAFT - ARBRE - WELLE CONEXIONES - CONNECTIONS - CONNEXIONS - ANSCHLUSSART

e

E€SQUEMA ELECTRICO - WIRING DIAGRAM

, 7 CURVAS - CURVES - COURBES - KURVEN
SCHEME ELECTRIQUE - SCHALTBILD
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MOTORREDUCTOR C.C.

D.C. MOTOR WITH GEAR
MOTOREDUCTEUR C.C.
GLEICHSTROMGETRIEBEMOTOR

CUSTOMISED

AUTO-BLOQUEO
SELF-LOCKING

COUPLE D’AUTOBLOCAGE
SELBSTHEMMUNG

RUEDA DE BRONCE
BRONZE WHEEL

ROUE EN BRONZE
GETRIEBERAD AUS BRONZE

EJE DELANTERO Y POSTERIOR
FRONT AND REAR SHAFT

ARBRE ARRIERE

VORDERWELLE UND HINTERWELLE

SENSOR HALL

A 8 L A«

HALL SENSOR
CAPTEUR HALL
HALLSENSOR
Y MUCHO MAS
AND MANY MORE
ET BEAUCOUP D'AUTRES
UND VIELEN ANDEREN
. 2 o o & 2
s 2 8 9 S g 225 | |2 7 2
x = ot = < 2 = ] 2. % O w o256 GE > 5 &
E 5 w5 Z Y z=zEZ W= =3 253 25 QE< o, T L B
- - Selg  J5° a3y 2Bz 2gst SR, g D3 223, 252 28 3 gz
<Z.2 52562 ZO3& |Z52c | Zc2E | £2%% | 2348 wg2es =08, w052 REOT BE.LE 2083
L= Z0=Z= E b Yoz wHEQ CHEwe wOBoE Z=209vn =z8 an SSE~ wpE¥ I
=== == =225 3J=2s Bz <823 Bgtlk SGx= Sous BEcF £28x 0238 F53g w
] 5255 ozHS g=zZ4E: T=2== w=EH0 HEIS Fww  XIWT S9SH 5388 <8530 93T ZzES cwaw
SEEE 2522 Z55F 9542 £555 2553 2253 Z52 2223 2E2¥T xzgx Qfd8s 2E=29 Boic 2252
EEEE ESEE  £88F 285H 9882  £58z OR8Zz HF%=z 988z 23R8 ExpEs €%98 &HLE 3235 oc8:
Un Mn Nn In Ma la P
(V) | (N.m.lbfin) (rp.m.) (A)  (N.mJbfin)  (A) i (kg/lb.t) P
258.1710.20.00 12 15/133 25 10 80/708 42 E36 C34 F2 52:1 3.00/8 IP53 PLA 18
258.1710.30.00 24 15/133 25 5 80/708 21 E36 Cc34 F2 52:1 3.00/8 IP53 PLA 18
258.3710.20.00 12 15/133 25 10 80/708 42 E36 C34 EE2 52:1 3.00/8 IP53 PLA 18
258.3710.30.00 24 15/133 25 5 80/708 21 E36 C34 EE2 52:1 3.00/8 IP53 PLA 18
258.3712.20.00 12 12/ 106 40 12 80/708 55 E36 C34 EE2 52:1 3.00/8 IP53 PLA 19
258.3712.30.00 24 12/106 40 6 80/708 32 E36 C34 EE2 52:1 3.00/8 IP53 PLA 19
258.9026.20.00 12 12/106 40 12 80/708 55 E36 C34 EE2 52:1 3.00/8 IP53 CEL 19
258.9026.30.00 24 12/106 40 6 80/708 32 E36 C34 EE2 52:1 3.00/8 IP53 CEL 19
(B) . 435171 235.8/9.28

| 187.3/7.37

279/3.11

44.5/1.75

131.3/5.17

(3x)M8x1x25




MOTORREDUCTOR C.C.

D.C. MOTOR WITH GEAR
MOTOREDUCTEUR C.C.
GLEICHSTROMGETRIEBEMOTOR

€JE - SHAFT - ARBRE - WELLE CONEXIONES - CONNECTIONS - CONNEXIONS - ANSCHLUSSART
16/0.63
% 2
-
M5x15
o
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ESQUEMA ELECTRICO - WIRING DIAGRAM CURVAS - CURVES - COURBES - KURVEN

SCHEME ELECTRIQUE - SCHALTBILD
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MOTORREDUCTOR C.C.

D.C. MOTOR WITH GEAR
MOTOREDUCTEUR C.C.
GLEICHSTROMGETRIEBEMOTOR
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2 . s 2 3
§ % G 3 3 é ] — 3 % g
= Z Ly w.® |2 .2 2.2 | L.BET | 2.8 8 % |826 | o8 |2 =2 g
: s 2ize 228 535 5% gmic i . E32 £33 85 % § aad
2 2 282> =255z 2452 2%52 ZERI | A=.3 w2u% IEL  LEE2 Ze3T RE E SEoT
<Z.,2 o>0= SPgY 35%52 Loz g20%  Ddog d5zg TIHo Sny3s 3==28 | LEpg 2558
SUUE S=Z S228 |2222 | 252 | Suog | Eush SG6=3 | <885 | 222N €22 |02a0 | 23239
i o e 32355 52w %zﬁ% S=3= wZYE =25 o SHEE oLl o258 2535 OESE ZoES <whw
SEE5 9322 Z35F o34y 353 | 2E53  ggs3 LES 8553 32531 2222 o28s Q=T EEE. 225
EEEE H2EZ  £28F E25B 0282  £8%2 SL8Z  BF%: 988z 2=33 EEss £%98 BZEE =533 ooSe
n Mn Nnn In Ma la P
v) (N.m./Ibf.in) (r.p.m.) (A) (N.m./Ibf.in) (A) i (kg/lb.t) P
316.2711.20.00 12  2/17.70 38 34 10/885 12 E22 30 EE4 62:1 0.90/2.41 P40  PLA 56
316.2711.30.00 24  2/17.70 38 1.7 10/885 6 E22 30 EE4 62:1 0.90/2.41 P40  PLA 56
316.2761.20.00 12  2/17.70 38 34 10/885 12 E30 30 EE4 62:1 0.90/2.41 P40  PLA 56
316.2761.30.00 24  2/17.70 38 1.7 10/88.5 6 E30 30 EE4 62:1 0.90/2.41 P40  PLA 56
316.2761.20.00E 12 | 2/17.70 38 34 10/885 12 E30 30 F4 62:1 0.90/2.41 IP40  PLA 56
316.2761.30.00E 24 | 2/17.70 38 1.7 10/88.5 6 E30 30 F4 62:1 0.90/2.41 P40  PLA 56
316.9728.30.00 24 2/17.70 38 1.7 10/88.5 6 E30 30 EE4 62:1 0.90/2.41 P40  BRO 56
316.9731.20.00 12 *1.5/1327 65 6.0 10/885 22 E30 30 EE4 62:1 0.90/2.41 P40  PLA 57
316.9731.30.00 24 *15/1327 65 3.0 10/885 11 E30 30 EE4 62:1 0.90/2.41 P40  PLA 57
* (VDE 0530) S3 - 10% (10 min.)
38/1.50 (3x)M6x1x12
|
&
2
1
28/1.10
- 134.5/5.30 _
177.5/6.99
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MOTORREDUCTOR C.C.

D.C. MOTOR WITH GEAR
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HALL SENSOR
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R 3 > =FoY =%l WO =5 o e LOO0x 208y HIha 2nAks 5Lge TEY =235
[SlelelS] ==z === I2=zZ Eoe2 £ohoo EoE=b ZEQY «pn=  z9© £=28- ALYE0 ZS2nm
=== =I = =350 oI55S z==< <o a === SGx3 =SSumd B3EF £2%=% [ = w
ffofato] SZ2565 o=z4s o=4 L=zg= WwZEHG LEZS W | XDWTE | §9sH | BasH | < T 9k ZoxEZo qwaw
corocoe S=o =Z=a 9 = < oEx =o = [ = [O)% o)) Cn< wY S Lo o
05 05 00 o asSa=Z SE5ae OSSPU ZsSsS Ea> k= g O SZ2am< Za i oxz A ay=>3 o . S>Sas
rfetats 282Z| =33% |25En 5535 | 23T | 5532 | wiTE | §352 O=53  oI%H | 2253 |Z5x> =Izk EERE
33 EZEZ= £=08 S=56 o=zo= fH0=% Shox | a5z | 888% | B=R3 | BesS | 2526 |G=hE | 5255 |os8=2
n n Nn In Ma la P
(v) (N.m./Ibf.in) (r.p.m.) (A) (N.m./Ibf.in) (A) i (kg/lb.t) P
317.2711.20.00 12 4/35 25 2.5 12/106 8 E29 C30 EE4 62:1 1 1.15/3.08 P40 PLA 64

317.2711.30.00 24 4/35 25 1.1 12/106 4 E29 c30 EE4 62:1 1.15/3.08 IP40 PLA 64

317.2761.20.00 12 4/35 25 2.5 12/106 8 E30 c30 EE4 62:1 1.15/3.08 IP40 PLA 64

317.2761.30.00 24 4/35 25 1.1 12/106 4 E30 c30 EE4 62:1 1.15/3.08 P40 PLA 64

317.2761.20.00E 12 4/35 25 2.5 12/106 8 E30 c30 F4 62:1 1.15/3.08 P40 PLA 64

316.2761.30.00E 24 4/35 25 1.1 12/106 4 E30 C30 F4 62:1 1.153.08 IP40 PLA 64

317.9704.20.00 12 3.5/31 65 4 12/106 8 E65 c30 EE4 62:1 1.153.08 [IP40  BRO 68
38/1.50

(3x)M6x1x12

48/1.89

28/1.10

148.5/5.85

i

191.5/7.54
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MOTORREDUCTOR C.C.

D.C. MOTOR WITH GEAR
MOTOREDUCTEUR C.C.
GLEICHSTROMGETRIEBEMOTOR
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SELF-LOCKING J
COUPLE D'AUTOBLOCAGE
SELBSTHEMMUNG
RUEDA DE BRONCE
BRONZE WHEEL W
ROUE EN BRONZE
GETRIEBERAD AUS BRONZE
EJE DELANTERO Y POSTERIOR
FRONT AND REAR SHAFT W
ARBRE ARRIERE
VORDERWELLE UND HINTERWELLE
HALL SENSOR
CAPTEUR HALL ‘/
HALLSENSOR
Y MUCHO MAS
AND MANY MORE
ET BEAUCOUP D'AUTRES
UND VIELEN ANDEREN
- S - . 3 i
2|, 3 g'ﬁ g 2 ‘§O§ = g 2 £
= Z Sy = ) - - - S = [S2E oBE 3 2 =
= 95y 332 oS iEse 2810 fis _E3S 523 85T Sy Zaall g
2z 593: 2835 BRI SER SERT mu g2gBuRD uBly teEs DefSESt unu
SyY et =EE8= Yoz w 9 e w = 2R84 L2729 2402 osgs wIEY e 280
222 =z3z3% 3325 8225 B3 <g2A S9th 563 o035 ZL-N £28 0230 52y 11435
e 285 oZug S2uz 232 L=zud SE35 . o4z ZoLE82sh  XXIT  oETE Zoxs 8223 cwhw
g 232 353 o309 £555 =53 gES3  BES 2223 25034258 o28s Q820 HRE. g2 225k
Sy mOEZ 2803 2253 5282 £RS% ORSZ HF%:= 500z 1R EEss €398  FSLE 3535 5882 33Se
Un Mn nn In Ma la P
(V) (N.m./Ibf.in) | (FP.mM)  (p) (N.m./Ibf.in) (A) i (kg/lb.t) P
319.1846.20.00 12 4/35 85 7 40/ 354 60 E35 c37 F5 78:2 | 1.7/4.55 IP55 = PLA a 62
319.1846.30.00 24 4/35 85 3.5 40/ 354 30 E35 C37 F5 78:2 1.7/4.55 IP55 = PLA a 62
319.1860.20.00 12 9/79.6 30 7 50/442 28 E35 C37 F5 81:1 | 1.7/4.55 IP55 = PLA a 58
319.1860.30.00 24 9/79.6 30 3 50/442 15 E35 c37 F5 81:1 | 1.7/4.55 IP55  PLA a 58
319.1862.20.00 12 8/70.8 45 6 50/ 442 50 E35 c37 F5 81:1 1.7/4.55 IPS5 = PLA a 60
319.1862.30.00 24 9/79.6 45 3 60 /531 25 E35 C37 F5 81:1 | 1.7/4.55 IP55 = PLA a 61
319.3820.20.00 12 9/79.6 30 7 50/442 28 E35 C37 EE4 81:1 1.7/4.55 IP55 = BRO a 58
319.3820.30.00 24 9/79.6 30 3 50/ 442 15 E35 C37 EE4 81:1 1.7/4.55 IP55  BRO a 58
319.3822.20.00 12 8/70.8 45 6 50/442 50 E35 C37 EE4 81:1 1.7/4.55 IP55 = BRO a 60
319.3822.30.00 24 9/79.6 45 3 60 /531 25 E35 c37 EE4 81:1 | 1.7/4.55 IP55 = BRO a 61
319.3845.20.00 12 6/53.1 65 8 35/309 40 E35 C37 EE4 782 1.7/4.55 IP55  PLA a 67
319.3845.30.00 24 6/53.1 65 4 40/ 354 25 E35 C37 EE4 78:2 1.7/4.55 IP55 = PLA a 67
319.3846.20.00 12 4/35 85 7 40/ 354 60 E35 C37 EE4 78:2 1.7/4.55 IP55 = PLA a 62
319.3846.30.00 24 4/35 85 3.5 40/ 354 30 E35 c37 EE4 78:2 1.7/4.55 IP55  PLA a 62
319.3860.20.00 12 9/79.6 30 7 50/ 442 28 E35 C37 EE4 81:1 1.7/4.55 IPS5 = PLA a 58
319.3860.30.00 24 9/79.6 30 3 50/ 442 15 E35 C37 EE4 81:1 | 1.7/4.55 IP55 = PLA a 58
319.3862.20.00 12 8/70.8 45 6 50/ 442 50 E35 c37 EE4 81:1 | 1.7/4.55 IP55 = PLA a 60
319.3862.30.00 24 9/79.6 45 3 60 /531 25 E35 C37 EE4 81:1 1.7/4.55 IP55  PLA a 61
319.9059.30.00 24 2.2/19.47 230 4 20/177 36 E35 C37 EE4 67:4 1.7/4.55 IP55  PLA a 65
319.9128.30.00 24 2.2/19.47 230 4 20/177 36 E35E63 C38 EE4 67:4 1.7/4.55 IP55 = PLA b 65
319.9137.20.00 12 2/17.7 155 8 20/177 60 E35 C38 EE4 67:4 1.7/4.55 IP55  PLA a 66
319.9137.30.00 24 2/17.7 175 4 20/177 30 E35 C38 EE4 67:4 1.7/4.55 IP55  PLA a 66
2065/8.13
450 160.6/6.32
65/2.56 114/4.49
< g
;_J RAG]‘-S\
108 (3%) R25.4/1, 120°, M6x20
(3x) R36/1.42, 120°, M6x20
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MOTOR C.C.

D.C. MOTOR
MOTEUR A CC
GLEICHSTROMMOTOR

)
E:i s @ REDUCTORES PLANETARIOS: combinables
con la serie 162. Ver seccion especial en ca-
talogo.

@ PLANETARY GEARS: combinable with 162 se-
ries. See special section in catalogue.

n @ REDUCTEURS PLANETAIRES: combinables
avec la série 162. Consultez section spécial
du catalogue.

@ PLANETENGETRIEBE: Mit der Reihe 162 kom-
binierbar. Sehen Sie Sonderabschnitt im Ka-
talog.
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Un Mn Nn In Ma la P
V) (N.m./Ibf.in) (r.p.m.) (A) (N.m./Ibf.in) (A) (kg/lb.t) P
162.4101.20.00 12 0.18/1.59 2800 7.5 1.0/8.85 33 E2 c2 EE2 1.1/2.95 IP53 a 32
162.4101.30.00 24 0.20/1.77 3000 4 1.0/8.85 18 E2 C2 EE2 1.1/2.95 IP53 a 33
162.4102.20.00 12 0.20/1.77 2000 6 1.0/8.85 24 E2 c3 EE2 1.1/2.95 IP53 a 34
162.4102.30.00 24 0.20/1.77 2000 3 1.0/8.85 12 E2 c3 EE2 1.1/2.95 IP53 a 34
162.4106.20.00 12 0.18/1.59 2800 7.5 1.0/8.85 33 E4 c2 EE2 1.1/2.95 IP53 a 32
162.4106.30.00 24 0.20/1.77 3000 4 1.0/8.85 18 E4 C2 EE2 1.1/2.95 IP53 a 33
162.4107.30.00E 24 0.20/1.77 2000 3 1.0/8.85 12 E5 c5 F3 1.1/2.95 IP53 a 34
162.4108.20.00 12 0.18/1.59 1500 5 0.8/7.08 17 E2 c3 EE2 1.1/2.95 IP53 a 35
162.4108.30.00 24 0.18/1.59 1500 2.5 0.8/7.08 8.5 E2 c3 EE2 1.1/2.95 IP53 a 35
162.4109.30.00 24 0.18/1.59 1500 2.5 0.8/7.08 8.5 E38 c35 EE3 1.1/2.95 IP53 a 35
162.4109.50.00 48 0.18/1.59 1500 1,3 0.8/7.08 4,5 E38 c35 EE3 1.1/2.95 IP53 a 35
162.4113.30.00 24 0.12/1.06 3000 2.5 1.0/8.85 15 E3 c4 F3 1.1/2.95 1P40 a 36
162.4116.30.00 24 0.20/1.77 3000 4 1.0/8.85 18 E58/E57 C2 EE2 1.1/2.95 P40 b 33
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MOTOR C.C.

D.C. MOTOR
MOTEUR A CC.
GLEICHSTROMMOTOR
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MOTOR C.C.

D.C. MOTOR
MOTEUR A CC
GLEICHSTROMMOTOR

a b
- @ REDUCTORES PLANETARIOS: combinables
| con la serie 168. Ver seccion especial en ca-
= talogo.
|
@ PLANETARY GEARS: combinable with 168 se-
ries. See special section in catalogue.

n n @ REDUCTEURS PLANETAIRES: combinables
avec la série 168. Consultez section spécial
du catalogue.

_}V @ PLANETENGETRIEBE: Mit der Reihe 168 kom-
binierbar. Sehen Sie Sonderabschnitt im Ka-
talog.
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Un Mn Nn In Ma la P
V) (N.m./Ibf.in) (r.p.m.) (A) (N.m./Ibf.in) (A) (kg/lb.t) P
168.4105.20.04 12 0.50/4.42 1900 14 3.0/26.5 64 E8 c8 EE1 2.6/6.9 1P40 a 37
168.4105.30.04 24 0.50/4.42 1900 7 3.0/26.5 32 ES c8 EE1 2.6/6.9 P40 a 37
168.4108.20.04 12 0.45/3.98 2800 19 3.0/26.5 100 E9 (@°] EE4 2.6/6.9 P40 a 39
168.4108.30.04 24 0.45/3.98 2800 10 3.0/26.5 52 E9 9 EE4 2.6/6.9 P40 a 39
168.4111.20.04 12 0.75/6.64 1000 11 2.8/24.8 36 E11 9 EE2 2.6/6.9 1P40 a 40
168.4111.30.04 24 0.75/6.64 1000 5.5 2.8/24.38 18 E11 9 EE2 2.6/6.9 P40 a 40
168.4112.20.04 12 0.70/6.19 1500 14 3.0/26.5 56 E12 C11 EE2 2.6/6.9 P40 a 42
168.4112.30.04 24 0.70/6.19 1500 7 3.0/26.5 28 E12 c11 EE2 2.6/6.9 1P40 a 42
168.4115.30.04 24 0.50/4.42 3000 11 3.0/26.5 70 E13/E41 C13 EE2 2.6/6.9 P40 a 41
168.4116.20.04 12 0.50/4.42 1900 14 3.0/26.5 64 E8 c8 EE1 2.6/6.9 1P40 d 37
168.4116.30.04 24 0.50/4.42 1900 7 3.0/26.5 32 E8 c8 EE1 2.6/6.9 P40 d 37
168.4121.30.04E 24 0.50/4.42 3000 11 3.0/26.5 70 E11/E11 C13 F2 2.6/6.9 1P40 b 41
168.4122.30.04 24 0.75/6.64 1000 5.5 2.8/24.8 18 E13/E41 C13 EE2 2.6/6.9 P40 a 40
168.4123.20.04 12 0.50/4.42 2100 16 3.0/26.5 76 E13/E41 C13 EE2 2.6/6.9 P40 a 43
168.4123.30.04 24 0.50/4.42 2100 8 3.0/26.5 38 E13/E41 C13 EE2 2.6/6.9 1P40 a 43
168.4134.30.04 24 0.30/2.65 750 1.5 1.5/13.3 7 E59 (@°] EE2 2.6/6.9 1P40 a 44
168.4136.30.00E 24 0.75/6.64 1000 5.5 2.8/24.8 18 E63 C42 F2 2.6/6.9 P40 C 40
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MOTOR C.C.

D.C. MOTOR
MOTEUR A CC.
GLEICHSTROMMOTOR

E€SQUEMA ELECTRICO - WIRING DIAGRAM
€JE-SHAFT - ARBRE - WELLE SCHEME ELECTRIQUE - SCHALTBILD
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MOTOR C.C.

D.C. MOTOR
MOTEUR A CC.
GLEICHSTROMMOTOR

3 b))

@ REDUCTORES PLANETARIOS: combinables
con la serie 169. Ver seccion especial en ca-
télogo.

@ PLANETARY GEARS: combinable with 169 se-
ries. See special section in catalogue.

@ REDUCTEURS PLANETAIRES: combinables
avec la série 169. Consultez section spécial
du catalogue.
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2 POLES 4 POLES ® PLANETENGETRIEBE: Mit der Reihe 169 kom-
2 POLES 4 POLES binierbar. Sehen Sie Sonderabschnitt im Ka-
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Un Mn Nn In Ma la P
V) (Nm/bfin) | (rpm) | (A) (N.m./lbf.in) (A) (kg/lb.t) P
169.4106.20.04 12 0.40/3.54 1900 11 2.0/17.7 46 E14 c14 EE2 2.0/5.35 IP53 a 45
169.4106.30.04 24 0.40/3.54 1900 5.5 2.0/17.7 23 E14 c14 EE2 2.0/5.35 IP53 a 45
169.4107.20.04 12 0.40/3.54 2900 16 2.2/19.4 100 E15 c15 EE2 2.0/5.35 IP53 a 46
169.4107.30.04 24 0.40/3.54 2900 8 2.2/19.4 50 E15 c15 EE2 2.0/5.35 IP53 a 46
169.4110.20.04 12 0.40/3.54 1500 9 2.0/17.7 38 E16 c16 EE6 2.0/5.35 IP53 a 47
169.4110.30.04 24 0.40/3.54 1500 4.5 2.0/17.7 19 E16 c16 EE6 2.0/5.35 IP53 a 47
169.4113.20.09 12 0.40/3.54 3200 16 2.2/19.4 85 E18 c18 EE8 1.37/3.67 IP53 C 48
169.4113.30.09 24 0.40/3.54 3200 8 2.2/19.4 43 E18 c18 EE8 1.37/3.67 IP53 C 48
169.4122.20.09 12 0.30/2.65 4600 16 1.8/15.9 100 E18 c18 EE8 1.37/3.67 IP53 C 49
169.4124.20.04 12 0.40/3.54 1900 11 2.0/17.7 46 E60 c14 EE2 2.0/5.35 IP53 b 45
169.4124.30.04 24 0.40/3.54 1900 5.5 2.0/17.7 23 E60 c14 EE2 2.0/5.35 IP53 b 45
169.4128.20.04 12 0.40/3.54 1500 9 2.0/17.7 38 E64 C26 EE1 2.0/5.35 IP53 b 47
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MOTOR C.C.

D.C. MOTOR
MOTEUR A CC
GLEICHSTROMMOTOR

B PLANETARY GEAR

@ REDUCTORES PLANETARIOS: combinables con
la serie 269. Ver seccién especial en catalogo.

@ PLANETARY GEARS: combinable with 269 se-
ries. See special section in catalogue.

@ REDUCTEURS PLANETAIRES: combinables
| b ] avec la série 269. Consultez section spécial
du catalogue.

@ PLANETENGETRIEBE: Mit der Reihe 269 kom-
binierbar. Sehen Sie Sonderabschnitt im Ka-

talog.
2 a
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Un Mn Nn In Ma la P
(V) (N.m./Ibf.in) (rp.m) (A (N.m./Ibf.in) (A) (kg/lb.t) P
269.4102.20.04 12 0.50/4.42 3000 20 4/35.4 140 E20 C22 EE2 3.8/10.18 IP53 a 52
269.4102.30.04 24 0.75/6.63 3000 15 4/35.4 120 E20 Cc22 EE2 3.8/10.18 IP53 a 53
269.4103.20.04 12 0.50/4.42 3000 20 4/35.4 140 E21 c23 EE2 3.8/10.18 IP53 a 52
269.4103.30.04 24 0.75/6.63 3000 15 4/35.4 120 E21 C23 EE2 3.8/10.18 IP53 a 53
269.4104.20.04 12 0.80/7.08 1800 20 4/354 100 E48 C24 EE2 3.8/10.18 IP53 a 54
269.4104.30.04 24 0.80/7.08 1800 10 4/35.4 50 E48 C24 EE2 3.8/10.18 P53 a 54
269.4106.20.04 12 0.80/7.08 1800 20 4/35.4 100 E21 Cc23 EE2 3.8/10.18 IP53 a 54
269.4106.30.04 24 0.80/7.08 1800 10 4/35.4 50 E21 c23 EE2 3.8/10.18 IP53 a 54
269.4107.30.04E 24 0.75/6.63 3000 15 4/35.4 120 E48/E11 (C22 F2 3.8/10.18 P40 b 53
269.4108.20.04E 12 0.80/7.08 1800 20 4/35.4 100 E48/E11 (C24 F2 3.8/10.18 P40 b 54
269.4113.30.04 24 0.50/4.42 675 | 2.25 2.7/23.8 12 E48 C24 EE2 3.8/10.18 IP53 a 55
- 176.5/6.94
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MOTOR C.C.

D.C. MOTOR
MOTEUR A CC.
GLEICHSTROMMOTOR

€JE - SHAFT - ARBRE - WELLE CURVAS - CURVES - COURBES - KURVEN

5 10 15 20

Mdx12 M (Lbf.in)
P, (W)

027 2
R ol | o032

300 1 3000

. 1
J_Anm 1043
I . —
g
]

EILI_«P

200 1 2000

31/1.22

100 + 1000

|
g

400 80T 40001 M (Lbfin)

3501 70t 35001

3001 601 30001

2501 50t 25001

2001 40t 2000

150+ 30 15001

100+ 20+ 10001

50t 10t 5001

CONEXIONES - CONNECTIONS
CONNEXIONS - ANSCHLUSSART

H} H} H} P, |‘ n 5 10 15 20
3004 604 3000 M (Lbf.in)
2501 50t 2500 P2 (W)
n (rp.m.)
2001 40T 2000 l12y (A)
< 8 8
§,‘I g,‘l - g‘lln 150 t 30t 1500
&/ K/ o4
'jl,r 7 / 100 T 20 1000 lyay (A
wf" < F @ < m 501 101 500
M (N.m)‘
05 1 15 2 25
ESQUEMA ELECTRICO - WIRING DIAGRAM
SCHEME ELECTRIQUE - SCHALTBILD
P, In 5 10 5
M (Lbfin)

75 151 7501 P, (W)

n(rp.m.)
621 1251 625

501 10T 5001

371 751 375

negro

25 51 2507

121 257 125

05 10 15




PLANETARY GEARBOX

PLANETARY GEARBOX

@ NOUVEAUX MOTEURS A C.C. AVEC ENGRENAGES

@ NUEVOS MOTORES DE C.C. CON REDUCTOR PLANE-
TARIO

DOGA puede proponer los motores de c.c. de ima-
nes permanents de las series 162, 168, 169 y 269
con reductores planetarios. Estos motores, que en
su version estandar son de 12 o 24V, pueden ser
realizados hasta 72V c.c.

DOGA ofrece reductores planetarios de 1, 2 o 3
etapas. Los engranajes pueden ser metalicos o de
plastico dependiendo de los requerimientos de
cada aplicacién. DOGA igualmente ofrece versions
de bajo ruido de los reductores planetarios.

Los valores siguientes son para funcionamiento
continuo (S1). DOGA propondra asesoramiento téc-
nico para su aplicacion.

NEW COMPACT D.C. MOTORS WITH PLANETARY
GEARBOXES

DOGA can now propose the permanent magnet d.c.
motor series 162, 168, 169 and 269 with planetary
gearboxes. These motors are standard in 12 & 24V
and can be proposed up to 72V d.c.

DOGA offers 1 to 3 stages planetary gearboxes. The
gears can be in metal or in plastic depending on the
requirements of each application. DOGA also offers
Low Noise versions of the planetary gearboxes.

Values below are for continuous duty (S1). DOGA
will provide technical advice for your application.

PLANETAIRES

DOGA peut désormais proposer I’'aimant permanent
en courant continu sur les séries moteurs 162, 168,
169 et 269 avec engrenages planétaires. Les moteurs
standards en 12 et 24V peuvent aussi étre proposés
jusqu’a 72 V c.c.

DOGA offre des réducteurs planétaires de 1, 2 et 3
étages. Les engrenages peuvent étre en metal ou en
plastique en fonction des besoins de chaque appli-
cation. DOGA peut aussi proposer des versions a bas
niveau de bruit.

Les valeurs ci-dessous sont définies pour un service
continu (S1). DOGA peut vous donner des conseils
techniques pour votre application.

NEUE KOMPAKTE GLIECHSTROMMOTOREN MIT PLA-
NETENGETRIEBE

DOGA bietet Ihnen ab sofort die Permanentmagne-
ten-Gleichstrommotoren der Reihen 162,168,169
und 269 mit Planetengetrieben an. Diese Motoren
sind als Standard in 12 und 24V erhaltlich aber wer-
den bis zu 72V angeboten.

DOGA bietet lhnen 1- bis 3-stufige Planetengetriebe
an. Die Getrieberader sind entweder aus Metall oder
Kunstoff, je nach Anwendung. DOGA bietet lhnen
auch Niedriggerauschvarianten von der Planetenge-
triebe an.

Die folgende Werte sind fiur den Dauerbetrieb (S1).
DOGA wird technische Beratung fiir hre Anwendung
anbieten.




OPCIONAL - OPTIONAL -

motor (V

ie2

TENSION
VOLTAGE
TENSION
SPANNUNG

12V standard
24V standard
<72V customised

OPTION

motor (V)
168

12V standard
24V standard
<72V customised

motor (V
169

12V standard
24V standard
<72V customised

PLANETARY GEARBOX

motor (V)
269

12V standard
24V standard
<72V customised

POTENCIA EN SERVICIO CONTINUO &

CONTINUOUS POWER
PUISSANCE EN SERVICE CONTINU
DAUERLEISTUNG H.P.

PAR NOMINAL
NOMINAL TORQUE
COUPLE NOMINAL
NENNDREHMOMENT

Ibf.in

PAR DE BLOQUEO LHER:

STALL TORQUE
COUPLE DE BLOCAGE
ANLAUFDREHMOMENT

Ibf.in

DIAMETRO
DIAMETER
DIAMETRE
DURCHMESSER

TRANSMISION
TRANSMISSIONS
TRANSMISSION
GETRIEBE

@ 72 mm

@ 283in

i=(4,5,714,16,18,19, 22, 25,27, 29, 35, 46, 51, 59, 68, 71, 79, 93,
95, 100, 107, 115, 124, 130, 139, 150, 169, 181, 195, 236, 308) : 1

@ 8| mm
9@ 319 in

max N.m.

(2)

PAR EN SERVICIO CONTINUO
CONTINUOUS TORQUE
COUPLE EN SERVICE CONTINU
NENNDREHMOMENT

Ibfin| 35

STAGES »

(3)
RENDIMIENTO %

RENDEMENT %
WIRKUNGSGRAD %
ETAPAS
STAGES
ETAGES DE REDUCTION
STUFE

X
o
N
[
("
)
o)
=) |
[
1)
i
W
c
LY
(o

EFFICIENCY LEVEL % 80% 7

(1) En cada serie de motores disponemos de distintas combinaciones de potencia. Ver hojas de

caracteristicas de los motores en el este catélogo.

(2) La capacidad de par serd precisado para cada combinacién de motor y redactor y aplicacion.
Los valores estan indicados para 1, 2 o 3 etapas respectivamente. En ciertas condiciones los

pares indicados pueden ser excedidos.
(3) Valores aproximados para cada n° de etapas de reduccion.

(1) Dans chaque série de moteurs nous offrons différentes puissances. Voir page de

caractéristiques des moteurs.

excédées.

(2) La capacité de couple sera définie pour chague combinaison de moteur et réducteur ainsi que
pour chaque application. Les valeurs sont indiquées pour 1, 2 et 3 étages respectivement.
Dans certaines conditions de fonctionnement les valeurs de couple indiquées peuvent étre

(3) Valeurs approximatives pour chaque n° d’étages.

(1) In each motor series we have different power configurations. Here we show one of them.
See motor catalogue for others

(2) The Torque capacity will be precisele defined for each motor and gear combination and for
each application. Values indicated per 1, 2 & 3 stages respectively. In certain conditions the
mentioned torque can be exceeded.

(3) Approximate values for each nr. of stages combination.

(1) Fur jede Motorreihe gibt es verschiedene Leistungsvarianten. Hier zeigen wir einige von

(2) Das Drehmoment wird genau definiert fur jede Motor- und Getriebekombination und far
jede Anwendung. Werte fiir jeweils 1, 2 und 3 Stufen. Unter manche Bedingungen kann das

(3) Naherungswerte fir jede Stufenkombination.

diesen, fur andere Sehen Sie die Motorsektion des Katalogs.

erwahnte Drehmoment Gberschritten werden.
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MOTOR APPLICATIONS

I APPLICATIONS MOTEURS
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